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Die folgenden Angaben zu den Leitungstypen und der Leitungsverlegung sind unter
Bericksichtigung der VDE 0100/ IEC60364 einzuhalten. Andernfalls kann eine
korrekte Funktion nicht gewahrleistet werden und ggf. entfallen dadurch
Gewahrleistungsanspriiche.

Die Installation, der Betrieb und die Wartung dieser Gerate muss den
landerspezifisch geltenden Gesetzen, Normen, Vorschriften und Richtlinien
entsprechen.

Nach Abschluss der Installation kann eine kostenpflichtige Funktionspriifung durch
den Kampmann Customer Service erfolgen. Diese ist in der Servicezentrale in
Lingen unter Tel. 0591/7108-670 oder per Email unter service@kampmann.de
anzufordern.

*): Abgeschirmte Leitung, IY(ST)Y 0,8mm oder mindestens gleichwertig.
Getrennt von Starkstromleitungen verlegen.

**): Abgeschirmte, paarig verseilte Leitung z.B. UNITRONIC® BUS LD 2x2x0,22,
UNITRONIC® BUS LD 3x2x0,22 oder gleichwertig. Getrennt von
Starkstromleitungen verlegen.

Alle anderen Verbindungen kénnen in NYM-J (o. glw.) ausgefihrt werden.
Leitungsquerschnitte der nicht abgeschirmten Leitungen sind nicht angegeben, da
die Leitungslange in die Querschnittsberechnung einflief3t.

Angabe der Aderanzahl inkl. Schutzleiter.

Im Auf3enbereich verlegte Leitungen gegen Witterung schitzen oder gleichwertige
witterungsbestandige Leitungen verwenden.

Alle Montageorte bzw. Positionen der Schaltgerate miissen mit der Bauleitung
abgestimmt werden.

Montage der Raumtemperaturfuhler in der entsprechenden Temperaturzone und
nicht in der Nahe von Heizkérpern, Warme abstrahlenden Leuchten, zu 6ffnenden
Fenstern oder Turen.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen missen mindestens Typ F gemaR IEC/EN 62423
entsprechen. Die Auswahl des Bemessungsdifferenzstroms hat nach IEC 60364-4-
41 und -5-53 bzw. den nationalen Umsetzungen (z. B. DIN VDE 0100-410 und -530)
zu erfolgen.

Leitungen fur Daten- bzw. Bus-Signale sind mit einseitig angeschlossenem Schirm
dargestellt. Leitungen fir analoge Signale sind mit nicht angeschlossenem Schirm
dargestellt. Aufgrund baulicher bzw. értlicher Gegebenheiten und je nach Art und
Hoéhe der Stérungseinfliisse, die u.a. durch magnetische und/oder elektrische Felder
in hohen und/oder niedrigen Frequenzbereichen verursacht werden kénnen, kann
ein davon abweichender Anschluss des Schirms (beidseitig angeschlossen oder
nicht angeschlossenen) erforderlich sein. Dies ist bauseits zu priifen und ggf.
abweichend von den Angaben in der Dokumentation auszufiihren!

Leitungslange analoger Eingangssignale: max. 30m

Leitungslange CANbus-Netzwerk innerhalb einer Sekundarluftgruppe insgesamt
max. 100m. 120Q Abschlusswiderstand an beiden Bussenden zuschalten.

Leitungslange Ethernetkabel: max. 100m von Gerat zu Gerat und/oder zu Switch.

Mit KaControl MC kann die Baudrate variabel eingestellt werden. Die Baudrate
19200 ist ab Werk konfiguriert. 120Q Abschlusswiderstand an beiden Bussenden
zuschalten. Folgende Leitungslangen werden bei den entsprechenden Baudraten
empfohlen.

Baudrate 2400 4800 9600 19200 38400

Max. Leitungslange 1200m 1000m 500m 250m 125m

"ruhiger” Bereich =1000m =750m =400m = 200m =100m

Jedes Gerat mit KaControl MC1 oder MC2 Regelung kann mittels einer der
folgenden Schnittstellen in die Gebdudeautomation eingebunden werden.
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System Controller (KaControl MC3 Regelung) kénnen mit BACnet IP, Modbus TCP
oder Modbus RTU in die Gebaudeautomation eingebunden werden

Es kann eine Schnittstellen Lizenz ab Werk oder nach Lieferung durch manuelle
Eingabe aktiviert werden. Weiterfuhrende Informationen zu den Schnittstellen finden
Sie auf unserer Website www.kampmann.de unter den jeweiligen Lizenz Artikel.

Bei mehrteilig gelieferten Liftungsgeraten und werksseitig montierter Steuerung,
sind ggf. Leitungen zu montierten Feldgeraten von der Steuerung abgeklemmt und in
den entsprechenden Kubus zuriickgezogen. Diese Leitungen missen bauseitig
entsprechend dem Plan wieder zur Steuerung gezogen und angeklemmt werden.

Bilder beispielhaft. Tatsachliches Aussehen mdglicherweise abweichend.
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https://www.kampmann.de/globale-suche?q=Lizenz
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2 BACNet :BACnet IP Lizenz erforderlich
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Abmessungen System Controller: Bx H x T: 430 x 300 x 180 mm

Alternativ kann der System Controller auch in Kombination mit einem Liftungsgerat
erworben werden. In diesen Fallen ist der System Controller in dem Schaltschrank bzw.
elektrischen Anschlusskasten des jeweiligen Gerétes integriert.
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Smartboard M

Typ: 10.03 Version: 91.00

Externe 230VAC Spannungsversorgung
Digital Ausgang 1-8 (Relais 230VAC/8A)
Digital Eingang 1-8
8x 24VDC Anschlisse
@ Analog Ausgang 1-4 (0-10V/10mA)
Multifunktionseingang 1-6 (0-10V/Temperatur)
@ Analog Ausgang 5&6 / Digital Eingang 9&10 / Multifunktionseingang 7-10
Interne 230VAC Anschlisse @ . .
Interne 24VDC Anschlisse @ :u: 0
CAN-Bus fiir Touch Panel TP 5 (24VDC von Klemme 50-57 bei Anschluss von zwei TP5 nutzen) ”'
Modbus RTU Slave (Anschluss GA)

@ Status LED
(M) Taster fir WLAN (WIFI) und KNX TP
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® Service USB-C Anschluss

(©) KNX TP

® Zuschaltbarer 120Q Abschlusswiderstand CAN-Bus

@ Zuschaltbarer 120Q Abschlusswiderstand Modbus RTU

® Batterie (Typ CR2032)

@ Ethernet Anschluss fiir den Webserver, Modbus TCP & BACnet IP mit integriertem Switch
@ Modbus RTU Master (Anschluss Sekundarluftgruppen)
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Anschluss CAN-Bus 4-polig (Touch Panel TP 2) oder 3-polig vorheriges Gerat

Anschluss CAN-Bus 3-polig nachfolgendes Gerat

Zuschaltbarer 120Q Abschlusswiderstand CAN-Bus

Anschluss Modbus RTU vorheriges Gerat

Anschluss Modbus RTU nachfolgendes Gerat

Zuschaltbarer 120Q Abschlusswiderstand Modbus RTU

Status LED

Taster fir WLAN (WIFI) und KNX TP

KNX TP Anschlussklemmen

Ethernet Anschluss fiir den Webserver, Modbus TCP & BACnet IP mit integriertem Switch
Batterie (Typ CR2032)

24V DC Spannungsversorgung Smartboard M

a) Digital Ausgang 1 — beispielsweise fiir den Anschluss von einem Auf/Zu Ventilstellantrieb
b) Analog Ausgang 2 — beispielsweise fir den Anschluss von einem stetigen Ventilstellantrieb
a) Digital Ausgang 2 — beispielsweise fiir den Anschluss von einem Auf/Zu Ventilstellantrieb
b) Analog Ausgang 3 — beispielsweise fiir den Anschluss von einem stetigen Ventilstellantrieb
@ Analog Ausgang 1 - flir den Anschluss von dem EC-Liftermotor

Multifunktionseingdnge 1 & 2 fiir den Anschluss von Sensoren/Signale

@ Multifunktionseingéange 3,4 & 5 fiir den Anschluss von Sensoren/Signale

Feinsicherung

HAMPMAM T

martboard JM \ CA78-24090180
TYP: 'n.e1 ®. @ e
Version: 91.14 o0
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TERMINATIO!
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(A) CAN-Bus

Modbus RTU

(9 Modbus TCP & BACnet IP
(®) KNX TP

(E) Ausginge

(F) Multifunktionseingénge

Vorderansicht Smartboard M FCU 2P (xxxM1) Vorderansicht Smartboard M FCU cont (xxxM2)
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Netz

230 VAC
50 Hz
Max. 50A

(Absicherung bauseits)
max. Querschnitt 2,5mm?

-bauseits-

-Option-

Switch/Router

Zusatzliches Touch Panel TP 5

Bauseitiges
Netzwerk
Ethernet RJ45

KeCompact K5 m2

/ T

Typ 3311201

BACnet IP oder Modbus TCP
Lizenz erforderlich

1

Fir Hi und Lo vom Bus ein
Twisted Pair Kabel verwenden

1311211
L1 N | PE

&
1 —
[]

00| 00|
GND| Hi | Lo

CAN 2

Termination CAN

oN| [_Im] |oFF
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-Option- -Option- -Option- -Option-
Warmeanforderung Kilteanforderung Warmepumpe t AuBentemperaturfiihler h
= N—
Max 230VAC Max 230VAC '. £ ‘\ - | ODA-T
e \/\/f
qu‘ - ‘! ) A
Montage moglichst an der
Anschlussklemmen priifen! Anschlussklemmen priifen! Anschlussklemmen priifen! Nordseite. Vor
Sonneneinstrahlung schiitzen!
o . . Heizen .
Freigabe Freigabe Freigabe Kithlen Stérung
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C5 |NC5|NOS C6 [NC6[NO6| C3 [NC3[NO3| C4 |NC4|NO4|24V|DI2 GND|AI1

potentialfreier Wechsler, maximal
230VAC/ 8A

potentialfreier Wechsler,
maximal 230VAC / 8A

potentialfreier Wechsler,
maximal 230VAC / 8A
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CAN2 RS4851| |RS485 2‘ ETH1 KNX

MMM |
Motor Multi IN 1-2 Multi IN3-5 | |
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[ON]OFF Termination

\

KaControl Ventil 1 u Ventil 2
MC1/MC2 Gerit T

{

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte

Touch Panel TP 2 $Modbus

Ventil Kiihlen
Heizen/Kihlen
Motor intern

24VDC intern

CAN-Bus 24V

“\odbus : Modbus RTU Lizenz erforderlich

KaControl MC System Controller

Blatt-Nr.:

Bearbeiter: Projekt:
| System Controller / Gruppe 1 9 v 13 H ® MDM () m

Erstelldatum: 28.07.2026 Projekt-Nr.:




u
T

N | PE
Netz 230V

KaControl

MC1/MC2 Gerit
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RS485 1

RS485 2

B LTI

Termination

Termination
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24VDC intern
Ventil Kiihlen

Heizen/Kihlen

Motor intern

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte

KaControl
MC1/MC2 Gerit

%ﬂo dbus

a
Z|a| %
o‘ <

RS485 1

KNX

Termination

Multi IN 1-2

wdmowAm ‘

Multi IN 3-5 v

Ventil 1 u Ventil 2
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24VDC intern

i

{

Ventil Kiihlen

Heizen/Kihlen
Motor intern

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte
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KaControl

MC1/MC2 Gerit
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24VDC intern
Ventil Kiihlen

Heizen/Kihlen

Motor intern

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte

whmombng |
Multi IN 1-2 Multi IN3-5 | |

KaControl
MC1/MC2 Gerit

%ﬂo dbus

a
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RS485 1

KNX

Termination
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Ventil 1 u Ventil 2
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24VDC intern

i

{

Ventil Kiihlen

Heizen/Kihlen

Motor intern

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte

“\odbus : Modbus RTU Lizenz erforderlich
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MC1/MC2 Gerit
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24VDC intern
Ventil Kiihlen

Heizen/Kihlen

Motor intern

Optional
Anschlussmoglichkeit
fur zusatzliche
Sensoren /
Schaltkontakte

KaControl
MC1/MC2 Gerit
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i
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fur zusatzliche
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